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VABILO K UDELEZBI NA TECAJU I1Z PODROCJA MEHATRONIKE

Veliko raziskav narejenih v okviru Evropske unije je pokazalo, da bo poklic mehatronika Ze v bliznji
prihodnosti med tremi najbolj iskanimi in perspektivnimi poklici. Ena izmed priloZznosti, da se
seznanite s tem podroc¢jem, je udelezba na MeRLab tecaju. Tecaj je financiran s strani EU in zato za
vse udelezence brezplacen. Namenjen je strokovnjakom zaposlenim na podrodjih elektrotehnike,
strojnistva in sorodnih tehnicnih smeri, ki bi Zeleli dobiti vpogled v podrocje mehatronike ter pridobiti
nekaj znanja in prakti¢nih izkusenj, ki bi jim bile v pomo¢ pri njihovem nadaljnjem delu. Prav tako je
te€aj namenjem brezposlenim, ki bi Zeleli na ta nacin pridobiti dodatne kvalifikacije.

Izvedba tecaja

Tecaj bo potekal v manjsi skupini do dvajset udelezencev v zacetku februarja 2009. Celotna dolZina
teCaja je 40 ur. Uvodni del tecaja se bi izvedel v laboratorijih Fakultete za elektrotehniko,
racunalnistvo in informatiku, Univerze v Mariboru. Preostanek tecaja se bo izvajal kot spletni tecaj pri
¢emer bo prakticni del temeljil na oddaljenih eksperimentih izvedenih v okviru oddaljenega
laboratorija (http://remotelab.ro.feri.uni-mb.si/). Pri taksnih eksperiment lahko uporabnik dela na

realnih sistemih brez njegove fizicne prisotnosti v laboratoriju, v ¢asu, ki ga izbere vnaprej in iz
lokacije, ki mu najbolj ustreza. Edina oprema, ki jo pri tem potrebuje, je obicajni osebni racunalnik in
dostop do interneta.

Tecaj bodo izvajali sodelavci Fakultete za elektrotehniko, racunalnistvo in informatiko, ki vam bodo
nudili tudi vso potrebno pomo¢ pri uporabi spletnega tecaja in izvajanju oddaljenih eksperimentov.
Za tecaj bo na razpolago gradivo, ki bo dostopno na spletnih straneh. Z izvedbo elektronskih testov, ki
bodo prav tako na razpolago na spletnih straneh tecaja, bodo udelezenci lahko preverili in utrdili
pridobljeno znanje.

Po tecaju vsak udelezenec prejme potrdilo o opravljenem tecaju.


http://remotelab.ro.feri.uni-mb.si/

Vsebina tecCaja
Tecaj bo vseboval stiri module, ki bodo obravnavali nekaj osnovnih podrodij mehatronike.

e V uvodnem modulu 'Uvod v mehatroniko' bo na kratko predstavljeno podrocje mehatronike
in zgodovinski razvoj od Cisto mehanskih sistemov do najnovejSih mehatronskih naprav.
Sledil bo opis strukture mehatronskih naprav in naloge vsakega izmed elementov, ki obicajno
sestavljajo takSno napravo.

e Drug modul 'Servo motor v mehatroniki' se bo nanasal na pogone v mehatronskih napravah.
Najprej bo opisan princip delovanja enosmernega motorja, cemur bo sledil opis konstrukcije
enosmernega motorja s trajnim magnetom, njegovih stati¢nih karakteristik in enacb.
Obravnavan bo konkreten primer motorja. Sledila bo razlaga problema regulacije in opis
nekaj najpogosteje uporabljanih regulatorjev v mehatroniki. Nato bo obravnavan hitrostno in
poloZajno reguliran enosmerni motor oziroma servo pogon, kot tudi krmiljenje enosmernega
motorja. Kot konkreten primer bo prikazan ESCAP 219P v vlogi servo motorja. Primer bo
podprt z oddaljenimi eksperimenti.

e Tretji modul 'Elektronska vezja' bo obravnaval elektronska vezja v mehatroniki.
Obravnavanih bo nekaj osnovnih vezij in njihova uporaba. Prav tako bo obravnavana
problematika regulacije odziva elektronskih vezij in prikazana enostavna metoda za
nastavitev parametrov regulatorja. Sledilo bo prakti¢no delo, ki bo potekalo preko oddaljenih
eksperimentov.

e Cetrti modul 'Mehatronske naprave' bo obravnaval kompleksnej$e mehatronske naprave,
torej naprave, v katerih so zdruzeni pogoni, mehanski in elektronski elementi. Najprej bodo
na kratko obravnavani mehanski elementi kot so sklepi in gonila, sledil bo opis konstrukcije in
uporabe najbolj pogostih senzorjev. Kot primer naprave bo obravnavan robot z dvema
¢lenoma, na katerem bodo prikazani tudi nekateri osnovni elementi iz robotike. Na robotu se
bodo izvajali tudi oddaljeni eksperimenti.

Prijava na tecaj
Na tecaj se lahko prijavite preko elektronske poste na naslov info@merlab.si ali karel.jezernik@uni-

mb.si .
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